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MTS 442

Wert steigt
Wert fallt

zuriick

Programmiermodus
oder Bestatigen

Bedienung:

Die Einstellung erfolgt durch eine Menusteuerung. Die unter-
schiedlichen Parameter werden durch Eingabe eines Zugriffscode

erreicht.

1- und 2-Kanal-Steuergerate, fur Schwingfrequenzen gleich oder dem doppelten der Netzfrequenz.
Stufenlose Verstellung der Forderleistung durch Steuerung der Netzspannung mittels
Phasenanschnitt. Bedienung der Gerate tber Tasten und LED-Display, alle Einstellungen sind von
auBen mdglich. Konstante Forderleistung auch bei Netzspannungsschwankungen.
Funktionsumfang:

Sanftanlauf, Sanftauslauf, Max.-Begrenzung, Schwingfrequenz 50/100 Hz (60/120 Hz)
Start/Stop-Eingang, Status-Ausgang, Flllstandsteuerung (Stauschaltung), Ventilausgang (Blasluft)
Interne Verkniipfung Kanal 1 sperrt Kanal 2 oder Kanal 2 sperrt Kanal 1 (bei MTS 442).

Technische Daten: MTS 441 MTS 442
Eingangsspannung: 115/240 V, 50/60 Hz

Ausgangsspannung: 0...100/ 0...210V

Ausgangsstrom: 6A 6A (10A ges)
Freigabeeingang: 24V, DC oder Kontakt

Sensor Stauschaltung: 24V, PNP

24V, DC /20 mA
24V, DC 100 mA

Statusausgang (Ein/Aus):
Ventilausgang:

Betriebstemeratur: 0..+45°C
Lagertemperatur: -10...+ 80°C
Empf. Vorsicherung: 16 A

Betriebsanzeige
Kanal 1

7 -
a3 o. L0 Solwertin %
ana _
7. BOO solwertin %

Alle Einstellungen beginnen mit Driicken der P-Taste, gefolgt von der
Wahl der Menunummer mit den Pfeil-Tasten.

Einstellverhalten

Kurzes Dricken der Pfeiltasten erhoht/verringert die Anzeige um eine
Stelle, langeres Driicken erhdht/verringert um eine Zehnerpotenz.
Geénderte Einstellwerte werden durch Verlassen des Menis oder
durch Nichtbetatigen der Tasten nach 60 Sekunden dauerhaft
gespeichert.

Freigabe AUS
Staustrecke voll

Verzogerungszeit lauft

Stop Uber "0" Taste

| Sensor
' time out

T] Einschaltphase

Frror) [ 5E




Sicherheitshinweise

Diese Beschreibung enthélt die erforderlichen Informationen fur den bestimmungsgemaRen Gebrauch der darin beschriebenen Produkte. Sie wendet sich an technisch
qualifiziertes Personal.

Qualifiziertes Personal sind Personen, die aufgrund ihrer Ausbildung, Erfahrung und Unterweisung sowie lhrer Kenntnisse Uber einschlagige Normen, Bestimmungen
Unfallverhitungsvorschriften und Betriebsverhaltnisse von dem fir die Sicherheit der Anlage Verantwortlichen berechtigt worden sind, die jeweils erforderlichen Tatigkeiten

auszufithren, und dabei mégliche Gefahren erkennen und vermeiden kénnen (Definition fiir Fachkrafte laut IEC 364)Stimmen Netzspannung, Betriebsspannung

JAN

WARNUNG!

Gefahrliche Spannung!

Nichtbeachtung kann Tod, schwere Korperverletzung oder Sachschaden verursachen.

Trennen Sie Versorgungsspannung vor Montage- oder Demontagearbeiten sowie bei Sicherungswechsel oder Aufbauanderungen.

Beachten Sie die im spezifischen Einsatzfall geltenden Unfallverhiitungs- und Sicherheitsvorschriften.

Vor Inbetriebnahme ist zu kontrollieren, ob die Nennspannung des Geréates mit der drtlichen Netzspannung tbereinstimmt.

Not-Aus-Einrichtungen missen in allen Betriebsarten wirksam bleiben. Entriegeln der Not-Aus-Einrichtung darf kein unkontrolliertes Wiederanlaufen bewirken.
Die elektrischen Anschliisse miissen abgedeckt sein.

Schutzleiteranschliisse missen nach Montage auf einwandfreie Funktion Uberpruft werden.

Inbetriebnahme

y Stimmen Netzspannung, Betriebsspannung des Forderers und Geratespannung Uberein?
Prufen | Ist die Anschlussleistung des Forderers innerhalb des Gerateleistungsbereiches?
Welche mechanische Schwingfrequenz hat das Fordergerat?

Gerat anschlieRen nach Anschlussanweisung, auf richtige Erdverbindung achten !

A

vV . htl Eine falsch eingestellte Schwingfrequenz kann zur Zerstérung der angeschlossenen Magnete fuhren! Stellen Sie sicher, dass bei
orsic . Halbwellenbetrieb(50Hz / 3000 S/min bzw. 60 Hz 3600 S/min geeignete Magnete eingesetzt werden.

4

Fabrikneue Geréte haben eine Grundeinstellung ab Werk s. Tabelle "Einstellmdglichkeiten.
Bei unbekannter Gerateeinstellung, zuerst Grundeinstellung mit Meni C 210 "FAC." wiederherstellen

Hinweis!

Bei Anwendung mit externer Sollwertvorgabe (MTS 441) in Meni C003 "E.S.P" = | setzen, bei Potibetrieb zusatzlich "Pot." = | setzen
Minimalwert einstellen: E.S.P. = 0, mit Displaytasten den gewlinschten Minimalwert einstellen, dann E.S.P. = 1 setzen

externer SO' IWert Anlagenspezifischen Werte einstellen, dann mit Meni C 143 "US.PA." sichern. (Wiederherstellbar mit C 210 "US.PA").

Menuzugriff ggf. mit C 117 "Hd.C." = | verbergen.

Besimmungsgemalie Verwendung Konformitatserklarung

Die hier beschriebenen Gerate sind elektrische Wir erklaren, dass dieses Produkt mit den folgenden Normen oder
Betriebsmittel zum Einsatz in industriellen Anlagen. Sie normativen Dokumenten tbereinstimmt:

sind zur Steuerung von elektromagnetischen EN 61000 - 6 - 2 und EN61000 - 6 - 4 gemaf3 den Bestimmungen der

Schwingférderern konzipiert. Richtlinie 2004/108/EWG




Funktionsumfang

Einstellmdglichkeiten Bereich Code Werk- seitig Meni- [Einstellmdglichkeiten Bereich Code Werk- Menu-
code seitig code
Forderleistung Kanal 1 0... 100 % 0.A. 0% 000, 020 Sensor time out Kanal 1 o/l o. E. 0 015
Forderleistung Kanal 2 0... 100 % i.A 0% 000, 021 Sensor time out Kanal 2 o/l i. E. 0 015
2. Sollwert (Grob) Kanal 1 0... 100 % 2. 0% 000, 020 Sensor time out Zeit 30... 240 Sek E.E. 5 Sek. 015
441 Sollwert extern o/l ESP. O 003 442 |Sensorlogik UND o/l SLA 0 014
441 Sollwert Potentiometer o/l POT. 0 003 442 |Sensorlogik EXODER o/l SLE 0 014
441  Sollwert 0(4)... 20 mA o/l 4.20 003 Taktbetrieb Kanal 1 o/l 0. HP. 0 004
Max. Begrenzung Kanal 1 50...100% P 100 %. 020 Taktbetrieb Kanal 2 o/1 i. HP. 0 004
Max. Begrenzung Kanal 2 50...100 % P 100 %. 021 Takt EIN 0...60 Sek. H. 2 Sek 004
Sanftanlauf Kanal 1 0... 10 Sek. o./ 0.1 Sek. 020 Takt AUS 0...60 Sek. h. 2 Sek 004
Sanftanlauf Kanal 2 0... 10 Sek. il 0.1 Sek. 021 Kanal 1
Sanftauslauf Kanal 1 0... 10 Sek. o.\. 0,1 Sek. 020 Grob-/Feinsteuerung aktiv o/l S.P.2 0 003
Sanftauslauf Kanal 2 0... 10 Sek. i\, 0,1 Sek. 021 \Verknupfung
Freigabe invertieren Kanal 1 o/l 0.-En. | 020 442 |Kanal 1 sperrt Kanal 2 o/l 0.-l. 0 003
Freigabe invertieren Kanal 2 o/l i.-En. | 021 442 |Kanal 2 sperrt Kanal 1 o/l i.-0.. 0 003
Einschaltverzogerung Kanal 1 0... 60 Sek. o.l. 5 Sek. 007 Luftventilfunktion o/l Alr 0 003
Einschaltverzdégerung Kanal 2 0... 60 Sek. il 5 Sek. 006 IAnwendereinstellung sichern PUSH. 143
Ausschaltverzégerung Kanal 1 0... 60 Sek. 0.0. 5 Sek. 007 Werkseitige Einstellung
Ausschaltverzogerung Kanal 2 0... 60 Sek. i.0. 5 Sek. 006 \wiederherstellen FAC. 210
Sensor invertieren Kanal 1 o/ 0.-SE. O 007 IAnwendereinstellung
Sensor invertieren Kanal 2 o/1 i.-SE. O 006 \Wiederherstellen US.PA. 210
Programmiermenis verbergen Hd.C. 117

Zum Verstellen der Forderleistung muss keine Code-Nummer eingegeben werden, zweimaliges Drucken der P-Taste fuhrt direkt zur Sollwerteingabe.

Code 000 Sollwert Forderleistung
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Betriebsmodus

~ lo 585 P| Forderleistung Kanal 1
|

~] w1880 “E] Forderleistung Kanal 2

a [mm]

100 %

9 R I600
2 Forderleistung
e |
= e

Sollwert

100 %

Forderleistung einstellen

Symbol fur
Kanal 1

Symbol fur
Kanal 2




Code 003 FunktionseinSte”ungen Nur MTS 441 Display 010V 0(4)...20mA Potentiometer Intern iiber Tasten im %
£5F [} E5F 1 ESFP {520 ) ESP /| [PGF 1) | Display 2
B i i 5 Externer Sollwert 0...+10V,| &
¥C 700 T aE ) Sl R— RS s S :
T — — 2 o @c @ o5y Potentiometer 10 KR 3
= - = Sollwert Uber Display
[FllESE 4] E]‘ESF" 1] | = externer Sollwert 0...+10 V Ein ey Y Sensor +24vn Sensoreingang
_ | > I Fullstandsteuerung
0% QIB[L{,_Z'& 1 (7] O_— externer Sollwert 0...+10 V 0 0 oder o
= | = externer 4...20 mA § A Grob- Fein S . =4
a [mm]] a [mm] Forderleistung rob- Fein Steuerung mit |
P E]‘ por ) (5) 0010 VI0(4)..20 mA — \ zwei g
ur. Jl[5)lar. — | = Potentiometer | 9 | N . o Fordergeschwindigkeiten. | @
L I Ll [
[E][SPEY g B\EF’E’ 2 0 = Fullstandsteuerung It‘a'ﬁg kféﬁ'] i _ t @
‘ L Yl[w]20L 1 @ | = Grob- Fein Steuerung mit 2. Sollwert Fillstandsteuerung / Stauschaltung Grob / Fein Steuerung

v
(]

T

f)[p] Kanal 1 sperrt Kanal 2

Vn@
|ﬂ_l. U‘E[ﬂ_l.

|[P] Kanal 2 sperrt Kanal 1

|J.'D E‘E[J._D 3

Nur MTS 442

Verknupfung fur Abhéngigkeiten der Kanéle

Interne Verknlpfung fur
Bedingungen

\J

[F)
|

m:m%mnﬂ@
’—1

Nachlaufzeit 4 Sek.

0 = Ventilausgang Nachlaufzeit 4 Sek.
| = Ventilausgang Vorlaufzeit 1 Sek.

+24V ‘ i

Forderer

Ventilausgang

o -t

Forderer

Ventilausgang

U]
+24 V I

-

24V, DC Ausgang fir
Luftventil

Vertilausgang | Verkniipfung

v v =g 0 TR = £ Anschluss fur Luftventil
(Pl IRAA Betriebsmodus 4 Sek. 1 Sek. 4 Sek. auf interner Klemmleiste
Code 004 Forderer / Motorbunker
ULy . U . Ausgang taktet mit
[FIIE_B00 % \L_80H[P] - Freigabe : Freigabe einstellbaren EIN-AUS- §
‘ | o laHP 8 . [——— Forderer eHP ] ,0 Forderer Zeiten g
EH::.HF.’ I [aHP ;‘@ 0= Taktbetr!eb AUS
"—1@ é_ Iaktbetrlib E”\llj | U-Ausaand 0 / 230 V Betriebsmodus fiir =y
GHE ,—,‘E][ HE 7[F] Ou_nAtEJrénotor etrie Kanal 1 - gang Bandbunker mit 1 - s
oHE & = aHE | 1 z N aHE | @‘O Q Phasenmotor-Antrieb ﬁ
v Kanal 2 ULy ; u i .
(PllHE O %]] [ HP 1 ; 0 = Taktbetrieb AUS Nur MTS 442 Freigabe = Freigabe Ausgang taktet mit 2
| = Taktbetrieb EIN Férderer I — einstellbaren EIN-AUS- g
\ 2 - [1 1 [ RO Zeit 2
T («] ] Bunkermotorbetrieb Ui e R i elten 2
. . o @ H Jt'_f 0 =AUS
% = \ . Betriebsmodus fur o
hJ v E] 1=EIN Nur MTS 442 Kanal 2 — U-Ausgang 0/230 V Bandbunker mit 1 - §
[%HH 24 = [H_3A)P] N @—6 @) Phasenmotor-Antrieb §
. " Ein
E]\,L,_ = % A 5&]@ AUS - Zeit Forderer_|—|—l—\—|—|_ S Einstellung der Takt-Zeit %
| _— —> —p Ein/ Aus 2
é] Betriebsmodus EIN-zeit 400 AUS - zeith A1 <




|Code C 007 Fullstandsteuerung / Stauschaltung
A ; )
A =an Kanal 1 Sensor Sensoreingang 2
P]IE UUU\E[L- 5056) [P 24v S 2av | i ertieren 2
- 0 > 0 > n
\ APy —— - 1 t t
Sensorfunktion invertieren
El][ﬂ_g 0 2la-5 1P] | = invertiert =3 U .23 {
|
LN N
. " Sensor A Sensor
(Plla { EB\B la { 50][P] Einschaltverzégerung 24v 24v Einstellung der Ein- und| o
0 0 Ausschaltverzdgerung S
= __ L >
T =12 7 Cre " Forderer
Pllald E.’u}E]lau JI(P] Ausschaltverzégerung A rm a [mmH— S
e — EIN Forderer AUS N
y g
Betriebsmodus > > =
F) @D H— 1 — <
g 50
|Code C 006 Fullstandsteuerung / Stauschaltung Nur MTS 442 Sensoreingang
A invertieren <
E[r'__. SBEJ%[E SEEIE Kanal 2 g T — oav | Sensor 5
[ I > I [ > 3
% @ Sensorfunktion invertieren o ot ° . o
E['._E EJ I"-_E ”I@ |=inVertiert l'._5 Lrl' I-_S f' w
|
+ ﬁ n@ — Sensor A Sensor
(P! E.’u\E] L. ¢ 50)[P] Einschaltverzégerung 24y 24V Einstellung der Ein- und
*—‘ I— Ausschaltverzdgerung
0 0 o
] nE] 7 Cirr n Forderer 5
PLa g,_,\@|,,u SOl[P] Ausschaltverzégerung a [rom a [mmH— g
= | EIN Forderer AUS =)
' H
T ; N
Betr m r Py
(p](__/880 etriebsmodus . > — > g
-] N
|Code C 015 Sensor time out |
PIIE Gﬂﬂ\%\[ 7 15][P]
|
. . Sensor
v _ [a] Kanal 1 nicht aktiv S _ Sensoriiberwachung
(Pl[EEn U|@|EEH A[P]  0=Time-out nicht aktiv EE 7 akiv aktivieren. Wird g
+—1 |I=Time-out aktiv @ Forderer wahrend der E
(a] a [mm] —_— — — eingestellten Time-out | g
&0 5E 290 [Pl Time-out Zeit [Sek] EIN Zeit kein Forderteil 5 3
< » o erkannt, schaltet der | d
%‘ » o 9
£ 501 it Ausgang ab. k=

v
@ Betriebsmodus



| Code C 020 Forderereinstellungen Kanal 1 a [mm] T ng;oi far m
o :’;" - Hauptsollwert g
(4] g z
[Pl£ B88 =L 020 @ 2 z . a [mm] Sollwert fur langsame 8
Ulv] 2 orderleistung 100 % 2 60T Fordergeschwindigkeit.
[E‘ < | o [0) -
Jonn Forderleistung Kanal 10 Sollwert g 3 Maximum P 8o%  P.100% | Begrenzung der maximaler o
@ a UU|B|D [God) (P 9 100 % - Brderleistung a [mm] % “| Forderleistung. S
c
hd E‘ . . f < 100 & o
aly 2. Sollwert Grob- Fein-Steuerung mit zwei [ » % Férderleistun Interne Begrenzung, der >
Pl 5“ |[z| [ &40/ [P (nur wenn "S.P.2." = |) Férdergeschwindigkeiten 0 Soliwert 100 % 3 2 Sollwert wird weiterhin mit é
‘ y—‘ In Menii C 003 "S.P.2." = | setzen ! E— 0... 100% vorgegeben. 2
v Y (o] <0| Sollwert 100 % 100 ;; g
Wi 9 % =
RIEN |E|“ 917 (P Umax Kanal 1 : . b b
‘ é pqn} Freigabe woqy B Freigabe +24 V Signal oder
0 —,—I_— 0 l | geschlossener Kontakt g
l i gibt Ausgang frei. =y
[Plla-& & % a-£ 1[P] O:Frgigabe_ ) a fmmff a [mm]“ +24 V Signal oder §
| | I=Freigabe invertiert / Forderleistung '\ / Forderleistung '\ geschlossener Kontakt S
i . ‘ -En 0 5 > -En | » | sperrt Ausgang. 2
v N Schwingfrequenz
PllaHA Ol< laHA {[P]50 /100 Hz (60 / 120 Hz) Einstellung der Schwing-
hd HA. = 0 = 100 Hz (120 Hz) I[A] I[A] frequenz ist abhangig vom |
J HA. = | = 50 Hz (60 Hz) Forderertyp. &
) Wichtig! =]
¥ v B Falsche Frequenz kann 5
. zu Schaden am Magnet | &
[P]lar EB‘E lar’_4f3)[P] Hochlaufzeit Kanal 1 fihren. Die 9 g
¢ +—1 ‘Umschaltung erfolgt an E
= 100 Hz (120 Hz) 50 Hz (60 Hz) XL bzw. X2 an Pin 3 S
und Pin 4.
[Pllah &5 =] o5 48] [P]| Auslaufzeit Kanal 1 ~ T
¢ V'—‘ 100% 7/ Zeitrampe mit der die -
TaTaTy] . ) ) Forderleistung 3
P Betriebsmodus Forderleistung einschaltet bzw. E
abschaltet. =
£
0 <
| [E— —» 3
A 40 ) i




|‘ Code C 021 Forderereinstellungen Kanal 2 a[mm] Symbol fiir .
100 % Kanal 2 ‘ Iy Sollwert fur langsame <5
B Nur MTS 442 2 Férderleistung B =
- aan = g
[E £ UUU‘E‘L' b 1 |@ EL Forderleistung
v N < L afmmj] MEIMUM P go% P 100%
(P][:. EEJE][: . 1080) P |Forderleistung Kanal 2 01 Sollwert 100 % E?gdrer;z_‘”t‘g der maximaler| o
100 % drderleistung. S
‘ | * Trorderleistung %
i ¢ Interne Begrenzung, der 5
[a] Sollwert wird weiterhin mit | S
@ (L fﬂﬂ.’ﬂ@ \L_ 580 @ Umax Kanal 2 I i > 0... 100% vorgegeben. §
‘ 0! Sollwert 100 % 100 % %
=
l o VA Freigabe A Freigabe +24 V Signal oder
-
v o 24V ] ] geschlossener o
. 0 .
PI[-E 3|g i-E 4P 0= Fre_lgabe_ _ Koptakt gibt Ausgang é
4 | = Freigabe invertiert apmft - frei. =
‘ ‘ { Forderleistung  \ / Forderleistung  \ +24 V Signal oder -;5;
> . hlossener 2
- -En > [-En /] » | gesc gl
i v w Schwingfrequenz Kanal 2 ‘ 0 t 0 Kontakt sperrt L
50 /100 Hz (60 / 120 Hz) Ei i
7 ¢ instellung der Schwing-
(P} .HA ul@ .48 {[P] HA. = 0 = 100 Hz (120 Hz I[A] [[A] frequenz ist abhangig vom
‘ ’—‘ HA. =1=50 Hz (60 Hz) \lj\zédhetzgr!typ. %
v v Falsche Frequenz 2
g kann zu Schaden am g
(Pl 80)/3 [ 40)[F) Hochlaufzeit Kanal 2 Unbanaltung erolgt ¢ | £
| ? 2
l v N 100 Hz (120 Hz) 50 Hz (60 Hz) g”u;% gizr\:vilxz an Pin 5
. : N
(P[5 33|B .5 4f)[r] Auslaufzeit Kanal 2 amm]
| | 100% 7/ Zeitrampe mit der
v v Forderleistung die Forderleistung -
P Ruckkehr in den Betriebsmodus einschaltet bzw. 3
abschaltet. %
0 I : 5
t—» qé'
e ] 4 40 5




| Code C 014 Sensorlogik (MTS 442)

5L A §}) Stauschaltung fiirr Kanal 1 arbeitet wenn Sensor 1 belegt ist, ~
FIC uﬂﬂl%[[ 5P Sensor 1 Sensor 2 kann mit Kanal 2 arbeiten 'gv
LN : Sensor2 — & I A /| Stauschaltung fur Kanal 2
@ \5{_.5’ S|E] ‘5{_‘,::,‘! ;|E Sensor 1 + 2 UND 1 arbeitet wenn Sensor 1 und Sensor 2 belegt ist. %
l
i B
SLE E|E] 5LE ‘r‘@ Sensor 1 +2 MIN-MAX Sensor 1 = Sensor 1 und 2 arbeiten getrennt
' oder in UND Schaltun
\ v Sensor2 — & 9 S22 1
TaTer] Betriebsmodus 1 i z
E h Sensor 1 und 2 arbeiten als "Min / Max. __Mm h g’
— S Max Schaltung Forderer s
5 _ 0001 =
Max Min 0 1 1 1 )
/ / 11 1 0
[— / yA 0100
/! /
- Sensor 2 Sensor 1
| Code 143 Aktuelle Parameter speichern
(]
[Plle_ 8801 S IC_ 14 [F]
i A ——
v [a] i ; Sichern der
(P [PLSH IE [GAFE |[P] Eingestellte Parameter speichern [a] Alle zuvor eingestellten Parameter werden gespeichert
| eingestellten Paramete
v A
(P Betriebsmodus
| Code 210 Parameter zuriickladen
s 333\% (¥
(P][FRL J@|5,QFE |[P] Werkseitige Einstellungen zuriickladen ~ [a] Werkseitige Einstellungen zurtickladen Auslieferzustand
L L c
v v = Die zuvor unter Code E
[F]l&/5PA ]@ISHFE |[F] Anwender-Parameter zuriickladen [a] unter C 143 gespeicherte Werte zuriickladen C143 gesicherten Paral G
v\ + | meter zuriickladen. w

@ Betriebsmodus

| Code 117 Zugriff sperren

TG

=
S
oo

v
EE E’]@IH:!E {|[F] 1= Menis unsichtbar
T

Parametriermenis nicht zuganglich, nur Sollwert Férderleistung verstellbar

1
|
I

Parametriermenilis zugénglich

Programmiermeniis
verbergen

¥
@ Betriebsmodus




=
ST = | =&
_ o e
o w =] \_ - =
= g
3
_ - I 3 2
— 3] (=]
w _‘_u M o = Eeall g
5 T . 23 D
T — 5
g B e = R_® L e
a 1] o ° &=
— a
[l
N -
< O =z
(=2}
<
wn a®
T
~
= <
o
d.nmu w
e 6 Abz+ auidul L@ o1 i o
m AvzZ+ Zreuey aqeblal] zo o3  +cleuey aqeblaly W bm
e 0 APZ+ Tleue) aqebiaiqr o8  + 71 [eue) aqebleiy £ o Ty m_
A0OEE o132 o
H ano
Avz+ Buebsny ‘zjeuey snyeis ¢ ollﬂ + C [euey| sneis N
e O R & ano 007G
ﬁ d Avz+ Buebsny T [euey sneis ro ull% + T [eue)] sneis - m
@ © AvZ+ NI3 ZIoN smieis be o3 aNo N
Avz+ Buebsny 1no awil Josusssg o——%  +1n0 Wi losuas ©“ o
o1—&fe AO
o——n| e + InuaAyn Buebsny Oa ‘A v2
o~
® O AvZ+ L O] . q
™~ z o VL — o
~ 0 —
“\@ © N9« O = Avz+ ~ IS
buebuigt c
: || «  glosuas ]
| | « TJlosuas a SK
Q -
- aNo %
AVZ+ L O
-(e ° o
ANO ¢ 97—
> © 0 o
Buebuig ¥ T
N
T
[=)
©
3
)
<
[=)
WIS 3
7o) :
= . | = 3d & O =
i 1R S -
_ o~
i o]
A i i I SO
1 al 0 w3 o~ |
.0 EE% ° R S °N g
— )
s |4 2 ° RS “o
%) ] = o c
= 1 ]
@] N HE i QS o
sl (D]
H EF Tt RS 2
[l o o <
T w
N > i
—
o
_ [3]
® O Avg+ BuIBWl o ” =
m Avz+ 2 [euey aqeblaid - - °
) AVZ+ T [euey aqebiaid, o e I A tZ+1N0 3WIL n
=
Ao 5 R —» A pZHIUSAYNT m g
S
AvZ+ puebsny ¢ [euey] sniels 7, o % — ND ..W: m
x
® 0 NOgo
% d Avez+ Buebsny T [euey sneis AS+ | @ i) = S
Buebsny ‘uig z1aN smelS = —
e o/t : 1a 8@ + — e
v+ Buebsny no awi] Josuas @ Ay AOLT0 g Ywoe' v
3G ~ & < _ B
©®
o ] .
6 o hves, o S AVZ
M zo Rl @ -
*\o AND; o Avet [ & + Josuss
Q Buebuig
Fr o 0
C Y 3= 4Nd
- +— -




Anschluss

MTS 441

Ausgangssteckdose

1 A1
2 A2 100Hz 50Hz
3 mm——schwing- ]

4| wm——frequenz

o—re

fy 22
'Magnet

Eingangskupplung

Sensorsteckdose PNP Sensor ( X4.1 und X4.2)

1=— +24V Ausgang
flo} O‘1 Dl

i 3=— GND
O O/ 4=« FEingang Sensor

Statusausgange (X5)

1=+— Eingang +24 V

30 04 2=—» Ausgang +24V, Status Kanal 2
3-_

2O O 4=—» Ausgang +24V, Status Kanal 1
5=—» Ausgang +24 V, Sensor time-out

Freigabeeingange (X6 )

1=—» +24V Ausgang

30 04 2=«— Eingang +24V, Kanalg
3=— GND

0 o 4=e«— Eingang +24V, Kanal 1

Statusausgéange (interne Schaltung)
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MTS 442

Ausgangssteckdose

(X1) Kanal 1

Ausgangssteckdose  Eingangskupplung (X 3)

(X2) Kanal 2
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Anschluss fiir Luftventil
auf interner Klemmleiste

Bestellbezeichnung fur Steckverbindungen:

Ausgangsstecker:
Netzeingang:

Fillstand, Freigabe: Sensorstecker 4pol. M12 M12|
Sensorstecker 5pol. M12 M12

Statussignal:

HA-5-K
HA-5-K-F
RSV-M12-4
RSV-M12-5



Abmessungen [mm]
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Beispiel

MTS 442

X5

Verknipfung Rund- Bunkerfoérderer
1->1
2->4
MTS 441

X4

y

,

Vorratsensor

Stausensor

Linearforderer

Rundférderer

Bunkerforderer

Beispiel fur eine Forderstation
bestehend aus Linear- und
Rundforderer mit
Vibrationsbunker.

Linear- und Rundférderer
werden mit einer MTS 442 der
Vibrationsbunker mit einer
MTS 441 gesteuert.

Uber ein Verbindungskabel ist
der Bunkerférderer mit dem
Rundforderer verriegelt
(Statusausgang Rundférderer
auf Freigabeeingang
Bunkerforderer)



